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Cele przedmiotu
• Student zdobywa umiejętności tworzenia modeli matematycznych i 

symulacyjnych prostych elementów i układów automatyki i 
mechatroniki 

• Student poznaje i doskonali techniki tworzenia i użytkowania 
oprogramowania w środowisku Scilab (będącym darmowym 
zamiennikiem Matlaba) służącego do symulacji i analizy działania 
prostych elementów i układów automatyki i mechatroniki
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Laboratorium
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www.scilab.org

1. Wprowadzenie do środowiska Scilab.

2. Modelowanie i symulacja wybranych 

elementów i układów automatyki i 

mechatroniki, np.:

A) wymuszonego siłą liniowego układu 

drgającego o 1 stopniu swobody z 

tłumieniem;

B) mechanizmu korbowo-wodzikowego 

napędzanego silnikiem prądu stałego;

C) układu sterowania położeniem liniowego 

oscylatora o 1 stopniu swobody;

D) układu sterowania prędkością i 

położeniem mechanizmu korbowo-

wodzikowego napędzanego silnikiem prądu 

stałego.

Zaliczenie – na podstawie sprawozdań.
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Projekt
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Studenci, pracując w grupach, otrzymują do zamodelowania i analizy, przy 
pomocy prowadzącego, układ sterowania wybranym obiektem 
mechanicznym.

Zaliczenie – na podstawie pracy nad projektem i grupowego sprawozdania.
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