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1. Celéwiczenia

Poznanie metod pomiaru ¢oidw przektadnikow mdowych do zabezpiecaew stanach
przegciowych.

Wykonanie pomiaru kHow dla przektadnikbw klasy TPZ, wyznaczenie chaaajstyk
linearyzowanych przektadnikbw o mdej liczbie szczelin powietrznych. Wyznaczenie

szczytowego chwilowego ¢du skladowej przemiennej quu £, przy zastosowaniu

alternatywnej metody pdu statego. Zarejestrowanie przebiegow gapia bocznikach oraz
odpowiadajce im przebiegi pdéw: pierwotnego, wtdrnego i magnegiggo.

2. Podstawy teoretyczne

Przektadniki zabezpieczeniowe do stanow pgdeyych klasy TP (Transient
Performance) dostarczapformacji o stanach awaryjnych. Nie maspetnig szczegdlnych
wymaga dokfadndci transformacji w zakresie gtdw znamionowych, natomiast powinny
dziata® szybko i wymaga sgiod nich dokladnej transformacji gutdw pierwotnych silnie
odksztatconych. Doktaddé przektadnikow klasy TPX (rdde ferromagnetyczny
nielinearyzowany) i TPY (rdze ferromagnetyczny nieznacznie nielinearyzowany)t jes
okreslana przez chwilowy bl szczytowy €. Natomiast dla badanych w tydwiczeniu
przektadnikowklasy TPZ z rdzeniem ferromagnetycznym silnielinearyzowanym przez

szczytowy chwilowy bjd sktadowej przemiennejquu £, .

Btgd szczytowy chwilowy (catkowity) jest to maksymalna wadd chwilowego pgdu bedu
dla okrglonego cyklu 4czeniowego w stosunku do szczytowej waciochwilowej
Znamionowego pierwotnegoguiu zwarciowego, wyrana w procentach

E=—2 _100% )

gdzie chwilowy pgd bledu i, jest to ré@nica pome¢dzy wartgciami chwilowymi pgdu
wtérnegois pomnaonego przez znamionavprzektadng zwojowa K, i pradu pierwotnega,

i =Kijg=i,, (2)
bigd szczytowy chwilowy sktadowej przemiennegdur £, jest to maksymalna wago

chwilowa bkdu skladowej okresowej w stosunku do szczytowejtovar chwilowej
Znamionowego pierwotnegoguiu zwarciowego, wyrgona w procentach
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gdziei,,. — amplituda sktadowej przemiennepgdu bkdu.

W zasadzie ste mazna traktowa jako obwoOd inercyjny pierwszego ¢du okrélony
zastpczy rezystangj R, i zastpcz indukcyjndcia Lp. Dla takiego obwodu nima
wyznaczy stah czasowy sieciT,, zwary Stah czasow obwodu pierwotnego, ktora oléta
czas trwania stanu nieustalonego w sipczy zatdeniu, ze wczeniej nie zadziataj
zabezpieczeniaWowczas meéna przewidzié posta& pradu pierwotnego przektadnika o
sktadowej symetryczneéps, zwanej znamionowym pierwotnymaolem zwarciowym



i, =2l psc{cos(al +0) - co® @T"} (4)

) L . P
gdzie: Tp:?p — zasgpcza stata czasowa obwodu pierwotne@d,— kat, przy ktérym
p

wystgpito zwarcie w obwodzie pierwotnym.

Zalazenie, ze zwarcie wysipito przy t=0 i @=0 pozwala (zgodnie z nogn
rozpatrzy najgorszy przypadek, gdy wygpuje najweksza warté¢ sktadowej przégiowej
praduip.

Przyktadowe przebiegi pdu pierwotnego p(t) i wtérnego z udziatem sktadowe;j
aperiodycznej, oraz gau bkdu i';(t) pokazanogna rysunku.
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Znamienne parametry stanu p&ogpwego przektadnika zabezpieczeniowego typu
TPZ takie jak; stala czasowa obwodu wtornegp seczytowy chwilowy kjd skiadowej
przemiennejé,. i maksymalny psd magnesugy l,m mog by¢ okreslone przy zastosowaniu
alternatywne] metody pdu statego.
Pomierzone wartei pragdu granicznego stanu nasycenia, maksymalgg pragnesugy |
wybranego punktu (i I,x) przebiegu,i(t) umazliwiaja wyznaczenie statej czasowej obwodu
wtérnego T
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Przyktadowy przebieg pdu magnesagego w alternatywnej metodziegdu statego

T, = -t (5)
In (l - :”Xj

gdzie |, tx parametrywybranego punktu na liniowej czsci charakterystyki magnesowania.
Wartcs¢ statej czasowej obwodu wtérnego pozwala na wyzrdez szczytowego &du

chwilowego sktadowej przemienn&j .

8 = 100% _ 50 % (©)
wT, T,

gdzie - czestotliwos¢ znamionowa.
oraz dokonanie oceny, czy w stanie pfziepwym maksymalna war§é chwilowa pgdu
magnesujcego |m (tacznie ze sktadownieokresow) nie przekracza waroi granicznej |y
W tym celu naley sprawdzt¢ stuszné¢ nastpujacej relacii:

TS
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